BEVI

Utskriven den 13 juni 2008

Handledning for frekvensomriktare V1000

A BEVI V1000

Funktionerna pa displayen

LED-Indikeringar Knappar
1O Véljer styrning fran operatorspanel eller
ALARM Lyser nar ndgon av alarmfunktionerna RE via styrkretsplintar.
aktiverats. ESC Backar tillbaka till narmast féregaende
REV Lyser vid drift bakat. meny utan att spara data.
DRV Lyser vjd driftlage. Sléackt vid annan p Sparar inskrivna data vid program-
instalining. . \ ENTER  mering. Efter att ha valt programsteg
FOUT Lyser nar utfrekvens indikeras pa visas installt varde.
displayen. Slackt vid annan indikering. A Okar programmeringssteg eller data
vid inmatning
\Y Minskar programmeringssteg eller
data vid inmatning
RUN Gron LED lyser nar motorn snurrar.
Startar driften vid lokal mandver.
STOP Stoppar driften vid lokal/ext.manéver.
> Véljer siffra vars instéllningsvarde
RESET skall &ndras.
Aterstéallning av utrustningen vid larm.

Avlasning av statusindikeringarna i DRIVE-lage

DISPLAYIND. Konstant Nr. Enhet
F 0.00 | Instéllning av frekvensreferensen, Hz
For/TEU | Medurs rotation ( +) / Moturs rotation (Esc) -
0.00 AV Avlasning av utfrekvensen, motsvarande FOUT Hz
0.00A | AV Avlasning av belastningsstrém A
00u AV Avlasning av motorspanningen \%
Mon AV Statusindikeringar > U1-01 A V DATA/ENTER t.0.m. U1-25 -
urFy “Verify” Visar varden som andrats fran fabriksinstallningen.
STUP (APPL) Valfri samling av parametrar anpassade for kundanpassade applikationer
PAr Programmeringslage
A.TUn Motordata méats och berdknas automatiskt. Detta skall alltid géras vid
vektorkontroll
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Utskriven den 13 juni 2008

De vanligaste programmeringarna

For att programmera frekvensomriktaren finns dels STUP/APPL. Programmeringslage Snabbstart. med
en begransad samling av ett fatal iférvag valda parametrar passande for en specifik kundanpassad
applikation. | normalfall reckommenderar vi darfér PAr. Programmeringslage Komplett: med komplett
atkomst till samtliga parametrar for avlasning och programmering.

OBS! Frekvensomriktaren maste ha stopp-signal for att kunna programmeras fullt ut, samt att
extern startsignal maste vara deaktiverad for att omriktaren skall aterstarta efter programmering.

Tryck pa A -knappen tills PAr -lage tands och tryck . Valj sedan réatt programsteg (konstant nr. Enligt

nedan) med hjélp av pilknapparna, A eller v och >. Tryck +! f6r att kunna dndra valt programsteg med
hjalp av pilknapparna. Nar ni har stallt in 6nskat varde trycker ni ater pa ' for att spara andringen.
End lyser ett kort 6gonblick for att sedan aterga till att visa sista andrade parameter. Nar all program-
mering ar slutférd atergar ni till normal drift genom att trycka pa ESC upprepade ganger tills lampan
DRV tands och F00.00 visas | displayen.

Konstant | Funktions beskrivning Programmerings mojligheter

A1-03 Initialisering 0: Ingen initialisering
1110: Initialisering anvandaristallningar
2220: Fabriksinstéallning, 2-ledarkoppling
3330: 3-ledar initialisering
Al1-01 Installning av tillgang for programmering 0: Enbart avlasning (programmering A1-01
av omriktaren t.o.m. A1-04)
1: Programmering A2-01 t.o.m. A2-32
ovriga avlasning
Samtliga programmering och avlasning
V/f -Kontroll
Open-loop Vektor -kontroll (OLV)
PM Open-loop Vektor -kontroll (PM)
Flux Vektor kontroll
OP-panel (RUN / STOP knapparna)
Mandverplintar
Seriekommunikation RS-485/422
Optionskort
Intern frekvensreferens OP-panel (d1-xx)
Manoverplint analog ingang (Al eller A2)
Seriekommunikation RS-485/422
Optionkort
. Pulstag (RP)
E1-04 Installning av max utfrekvens, éver 50Hz 50-400Hz
Onskas en max utfrekvens under 50Hz, stalls
max pa 50Hz och justeras sedan i d2-01

Al1-02 Val av styrmetod

b1-02 Val av startmetod

b1-01 Val av referenskalla

C1-01 Installning av 6nskad accelerationstid 0,0-6000 sekunder
C1-02 Instéllning av 6nskad retardationstid 0,0-6000 sekunder
d2-01 Begrénsning av utfrekvensens ovre 0-110%
gréns, i procent av max ut frekvens
(E1-04)
d2-02 Begransning av utfrekvensens undre 0-110%
grans, i procent av max ut frekvens
(E1-04)
E2-01 Installning av motorskyddet. Skriv in motorns markstrom i 0,01 A-steg

For instéllning av dvriga funktioner, utéver de i tabellen ovan, hanvisar vi till
originalmanualen.
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BEVI

Utskriven den 13 juni 2008

Felindikering och undersdkning av felorsaker

Frekvensomriktaren har inbyggda skyddsfunktioner for att skyddas fran fel, som exempelvis
Overstrom eller dverspanning. Om ett fel intraffar, arbetar skyddsfunktionerna genom

att sl& av omriktarens krafttransistorer och motorn frirullar till stopp.

Samtidigt vaxlar felkontakten (MA, MB, MC) och pa den digitala operationspanelen visas

en felkod enligt tabellen nedan. Observera felindikeringen pa displayen och atgarda felet

i enlighet med beskrivningen i denna handledning. Om annat fel &n det beskrivna intraffar,
eller om du har andra fragor kontakta Er narmaste BEVI-representant.

Man kan aterstalla omriktaren genom att forst ta bort startsignalen och sedan aktivera
"Reset"-signalen, eller genom att sl av och pd inkommande spanning (vanta till utrustningen ar

urladdad innan spanningen slas paigen).

Felindikering pa displayen

Felindikering

0 C
Overstrém

GF
Jordfel

ou
Overspanning

Innehall

Belastnings-
strommen Gver-
stiger 200% av
Omriktarens
markstrom.

Lackstrommen till
jord fran frekvens-
omriktarens effekt-
utgang Oversteg 50%
av markstrommen.

Likstromsmellan-
ledets DCspan-
ning éverskrider
820V(400VAC)
410V(230VAC)
eller mer,eftersom
regenererad energi
atermatas fran
Motorn.

Mojlig orsak/rekommenderad &tgérd

Kortslutning pa omriktarens kraft-

utgdng (aven jordfel p& utgangen).

For stor svangmassa i forhallande

till kort accelerations/retardationstid.

Special motor med varden avvikande

mot standardmotor.

Motor som startar under frirullning.

Vid start av motor med markstrom storre

an omriktaren.

Kontaktor ansluten till omriktarens

kraftutgang och som mandvreras

under drift.

Yttre storningar in pa analoga/digitala ingangarna.
Motorkablarna ar for langa.

Hardvaruproblem. Byt omriktare.

Efter atgardat fel aterstall utrustningen med Reset.

Kontrollera kabeln mellan frekvensomriktaren

och motorn. Isolationstesta motorn (1,5 - 2kV).
Reducera kopplingsfrekvensen.

Hardvaruproblem. Byt omriktare.

Efter atgardat fel aterstall utrustningen med Reset.

Antingen ar retardationstidens

installning inte tillracklig, eller s har man paskjutande
last. Anslut bromsresistor.

Oka retardationstiden och kontrollera att
natspanningen inte ar for hog.
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Felindikering

vi

Innehall

Uul
Underspanning

Uu?2
Underspénning

Uu3
Underspénning

PF

LF

LF2

oH
Overhettad
frekvensom-
riktare

oH1

OH3

Underspanning i
huvudkretsen.
(DCspéanningen
underskrider
underspannings-
skyddet i likstroms-
mellanledet L2-05
under drift).

Fel har upptéckts
pa kontrollspan-
ningen i mandver-
kretsen.

Kvittering fran intern
kontaktor saknas.
Kontrollera status

for uppladdningskrets

U4-06 < 90%.

Fasbortfall i né&t-
spanningen.

Avbrott i fas-
ledare till motorn.

Obalans | motor-
Faserna

Temperaturen pa
kylflansen 6verstiger
vardet installt pa
parameter L8-02,
eller maxvardet
90-100°C.

Temperaturen over-
stiger 100-110°C

(i 6vrigt samma som
ovan).

Overhettad motor.
(Larmindikering
blinkar)

Utskriven den 13 juni 2008

Mojlig orsak/rekommenderad &tgérd

Inkommande spanning ar lag. Glapp
eller fasbortfall pa ingangen.
Kortvariga spanningsbortfall pa
natet. Kontrollera inkommande span-
ning, och att kablarna &r ordentligt
atdragna till anslutningsplintarna.

Efter atgardat fel aterstall utrustningen med Reset.

Sla fran matningsspanningen, vanta tills omriktaren ar
urladdad. Sla pa spanningen. Kvarstar felet, byt
omriktare eller kontakta din BEVItronic-handlare.

Kortslutningskontaktorn for uppladdningsmotstandet har
Oppnats under drift. Kontrollera kontaktorspole och
anslutningar till kontaktorn. Uppladdningsmotstandet
kan ha dverbelastats och brants av till foljd av for

manga till/fran-slag av natspanningen (fler an 5st/h).

En fas i natspanningen har fallit bort, eller stor
spanningsobalans mellan faserna. Kontrollera
natspanningen (sakringar etc).Drag at anslutnings-
plintarna for natspanningen.

Kontrollera status for glattningskondensatorerna

Om vérdet U4-05 > 90%, byt omriktare.

Indikering nar L8-07 = 1 eller 2

Strommen bruten i en av utgangsfaserna.

Kontrollera motorkabeln och motorns resistans. Drag &t
anslutningsplintar for motorkabeln.

Strommen bruten i en eller flera av utgangsfaserna.
Kontrollera motorkabeln och motorns resistans. Drag &t
anslutningsplintar for motorkabeln.

Sank omgivningstemperaturen i skapet dar
frekvensomriktaren ar monterad till en temperatur under
50°C, genom forbattrad ventilation.

Omriktarens interna kylflakt har stannat.

(Vid dvertemperaturindikering kan stoppmetod andras
enligt installning pa L8-03).

Samma som ovan.

Overhettningsalarm av motor via PTC-termistoringang
pa analog ingang A1l eller A2 (H3-02 eller H3-10 = E)
Omriktaren stannar eller fortsatter enligt installning pa
L1-03. Kontrollera att motorn har ratt
magnetiseringskurva (V/Hz).
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Felindikering

vi

Innehall

oH4

rH

rr

oL1
Overbelastning

oL2
Overbelastning
omriktare

oL3
Overmoment-
indikering

c_)_L4
Overmoment-
indikering

oL5
Mekanisk
utmattning 1.

oL7
Overlast
“Hi-slip-
Braking”

Overhettad motor.
(Larmindikering

lyser med fast sken)

Overhettad broms-
resistor typ ERF.

Bromstransistor-
haveri.

Omriktarens
elektroniska
motorskydd ak-
tiveras pga av att
motorstrommen
Overstiger installt
varde.

Omriktarens 6ver-
lastskydd akti-
veras pga att be-
lastningsstrom-
men under en
l&ngre tid 6ver-
stiger omrikta-
rens markstrom.

Belastnings-
strdommen har
Overstigit install-
ningen pa L6-02
under en tid langre
an installningen pa
L6-03.

Belastnings-
strdommen har
Overstigit install-
ningen pa L6-05
under en tid langre
an installningen pa
L6-06.

Over eller under-
momentindikering
enl. Installning pa
L6-08

Utfrekvensen

har inte &ndrat sig
inom tiden installd
pa N3-04.

Utskriven den 13 juni 2008

Mojlig orsak/rekommenderad &tgérd

Samma som ovan

Overhettad bromsresistor typ ERF enligt installning
L8-01. For kort retardationstid och fér mycket
genererad effekt frin motorn.

Sla fr&n matningsspanningen, vanta tills omriktaren ar
urladdad. Sla pa spanningen. Kvarstar felet, byt
omriktare eller kontakta din BEVItronic-handlare.
Kontrollera motorstorlek, belastning, arbetscykel, eller
att motorn har ratt magnetiseringskurva (V/Hz).
Kontrollera motorskyddet E2-01. Stall in motorns
markstrom enligt stromvarde p& motormarkskylten.

Kontrollera motorstorlek, arbetscykel eller att motorn
har ratt magnetiseringskurva (V/Hz).
Kontrollera omriktarens storlek.

Kontrollera att installningarna p& L6-02 och L6-03 &r
korrekta. Kontrollera att motorstorlek, arbetscykel eller
om nagot i det mekaniska systemet orsakar
overbelastningen.

Kontrollera att installningarna p& L6-05 och L6-06 &r
korrekta. Kontrollera att motorstorlek, arbetscykel eller
om nagot i det mekaniska systemet orsakar
overbelastningen.

Kontrollera att instéllningarna pa L6-08 (3-4 eller 7-8) ar
korrekta. Kontrollera status for det mekaniska
systemet.

Belastningens troghetsmoment &r for stort.
Kontrollera att lasten &r en svdngmassa.
Mekaniska systemet orsakar dverbelastningen.
Kontrollera retardationstiden.
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Felindikering

vi

Innehall

uL3
Undermoment-
indikering 1

uL4
Undermoment-
indikering 2

UL5
Mekanisk
utmattning 2.

oS

PGo
“PG-open

dEu
Varvtalsfel

CF

CoF

Belastnings-
strdommen har
understigit install-
ningen pa L6-02
under en tid langre
an installningen pa
L6-03.

Belastnings-
strdommen har
understigit install-
ningen pa L6-05
under en tid langre
an installningen pa
L6-06.

Over eller under-

momentindikering
enl. Installning pa
L6-08

Motorn rusar.
“Overspeed”

Signalen fran
pulsgivaren ar
bruten vid drift.

Signalen fran puls-
givaren avviker for
mycket fran installt
varde pa F1-10 under
en tid langre &n in-
stallningen pa

F1-11.

Kontrollfel
Kontrollfel

“Current Offset Fault”

Utskriven den 13 juni 2008

Mojlig orsak/rekommenderad &tgérd

Kontrollera att installningarna p& L6-02 och L6-03 &r
korrekta. Kontrollera om nagot i det mekaniska
systemet orsakat lastbortfallet (kedjebrott etc.).

Kontrollera att installningarna p& L6-05 och L6-06 &r
korrekta. Kontrollera om nagot i det mekaniska
systemet orsakat lastbortfallet (kedjebrott etc.).

Kontrollera att installningarna p& L6-08 (1 - 8) ar
korrekta. Kontrollera status for det mekaniska
systemet.

Hastigheten har 6verstigit installningarna pa F1-08
under en tid langre an installningen pa F1-09.
Kontrollera att pulstagsinstallningarna pa H6-02 till 05 &r
korrekta. Kontrollera att referenssignalen

inte ar for hogt stalld, eller kontrollera kontrollkretsen.
Svangningar i reglersystemet, kontrollera
forstarkningen.

Avbrott i aterkopplingen fran pulsgivaren (langre tid
an F1-14) nar omriktaren styrde ut frekvens.
Kontrollera kabeln till pulsgivaren samt pulsgivare.
Bromsmotor med mekanisk broms. Kontrollera att
bromsen frikopplar.

Kontrollera att belastningen inte ar for stor eller fastlast.
Kontroller att accelerations/retardationstiderna inte ar for
korta. Kontrollera att installningarna pa F1-10 och F1-11
ar korrekta. Bromsmotor med mekanisk broms.
Kontrollera att bromsen frikopplar.

Momentgransen var uppnadd mer an 3sek under

retardation till stopp vid open-loop vektor kontroll.
Kontrollera motorkonstanterna som stallts in pa
omriktaren. Kontrollera installningarna pa L7-01 till L7-04,
samt accelerations och retardationstider.

Problem med den automatiska strominstallningen “offset”,
eller s& gjordes forsok att starta en PM-motor som frirullar.
Aktivera hastigetssokning vid start (b3-01=1).

Satt nagon av de digitala ingangarna H1-, till 61 eller 62.
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Felindikering Innehall

Ser For manga hastig-
hetssokningar

STO Motorstopp

OFAO00 - 04 Optionskortfel

OFA30 - 43 Optionskortfel

FbL Tappat Arvardet

Feedback (Feedback) vid

lost PID-reglering.

FbH For hogt arvarde

Feedback (Feedback) vid

for hogt PID-reglering.

EFO Omriktaren in-

Externt fel dikerar fel fran
seriekommuni-
kationsoptionskort.

EF1-6 Omriktaren in-

Externt fel dikerar fel pa
utrustning an-
sluten till
plint S1 - 6.

oPr Fel pa operatérs-

Avbrott till panelens anslut-

OP-panel ning.

CE MEMOBUS/Modbus-

Kommuni- kommunikations-

kationsfel fel.

bUS MEMOBUS/Modbus-

Kommuni- kommunikations-

kationsfel fel.

Utskriven den 13 juni 2008

Mojlig orsak/rek. atgard

Antalet hastighetssdkningar 6versteg vardet i b3-19.
Kontrollera instéllningarna pa b3-10, b3-17, b3-18 eller
gor ny Auto-Tuning.

Fel motordata installt fér PM-motor.

Kontrollera att E5 parametrarnas instéllning éverenstammer
med leveranstdrens motortestrapport fér denna motor.
Belastningen ar for hdg, kontrollera parameter n8-51och 55.
kontrollera parametrarna for ramptiderna: C1-01 till 08.

Optionskortet &r ej avsett fér denna modell av omriktare.
ID-Kommunikationsfel. Méjligt hardvarufel.

Vid PID-reglering detekterades forlust av arvardet
(Feedback) (b5-12=2) da signalen sjonk under nivan
installt pa b5-13 under en tid langre &n installiningen pa
b5-14.

Vid PID-reglering detekterades for hogt (b5-36) arvarde
(Feedback), (b5-12= 2 eller 5), under en tid langre &n
installningen pa b5-37.

Felindikering fran seriekommunikationsoptionskort anslutet
till omriktaren enl. installning pa F6-03. Kontrolllera
styrsystemet samt dess styrsignaler.

Kontrollera utrustning ansluten
till plint S1 - 6.

Startsignal frAn operatérspanelen omdgjliggjordes pa
grund av att forbindelse brots under drift.

Bryt spanningen till omriktaren och kontrollera
operatbrspanelens kontakter.

Normal kvittens mottogs ej inom 2sek efter att data
mottogs forsta gangen.

Felindikering vid startsignal eller frekvensreferenssignal
fran seriekommunikationsoptionskort anslutet till
omriktaren. Kontrollera seriekommunikationsoptions-
kortets anslutningar, samt dess styrsignaler.

BEVIEL AB - ORGANISATIONSNUMMER / VAT -No. SE556195831401

Postadress

Bevivagen 1

384 30 BLOMSTERMALA
SWEDEN

Gatuadress

Bevivagen 1
BLOMSTERMALA

Telefon

0499 - 271 00
+46 - 499 271 00

Telefax

0499 - 200 08
+46 - 499 200 08

www.bevi.se
sales@bevi.se



®

Utskriven den 13 juni 2008

Felindikering Innehall Mojlig orsak/rek. atgard

CPF02 Ett fel har uppstétt Kontrollkretsen ar skadad.

Fel i A/D- i A/D-omvandlaren Kontrollera anlutningarna till de digitala ingangarna.
omvandlaren Kontrollera eventuell kortslutninga av terminal +V och AC

Reducera strommen till max 20mA vid styrning via strém-
signal. Tag bort och Bryt matningsspanningen

under 20 sek. Om felet kvarstar kontakta Er narmaste
BEVItronic-representant.

CPFO03 Fel i PWM- Bryt matningsspanningen under 20 sek. Om felet kvarstar
Hardvarufel kretsen kontakta Er ndrmaste BEVItronic-representant.

CPFO06 och 08 Kommunikationsfel Kontrollkretsen kan vara skadad. Gor en fabriksater-
EEPROM-fel aterstalining (A1-03).

Bryt matningsspéanningen under 20 sek.
Om felet kvarstar kontakta Er narmaste
BEVItronicrepresentant.

CPFO7 Fel har uppstatt i Kontrollkretsen kan vara skadad. Bryt
Kommunika- anslutningen mellan matningsspanningen under 20 sek. Om felet kvarstar
tionsfel anslutningsplinten och  kontakta Er narmaste BEVItronic- representant.

kontrollkortet.
CPF11-24 CPU-fel CPU-fel. Kontrollkretsen kan vara skadad. Bryt

Hardvarufel matningsspanningen under 20 sek. Om felet kvarstar
kontakta Er narmaste BEVItronicrepresentant.

Alarmindikering och undersékning av felorsaker

Alarmindikering ar ett forlarm som indikerar en varningssignal for exempelvis

Overstrom eller 6verspanning. Pa den digitala operationspanelen blinkar felkoden. De digitala
relautgdngarna H2-01 till 03 kan programmeras for extern indikering av varje alarm.
Felkontakten (MA, MB, MC) aktiveras inte. Observera felindikeringen pa displayen och atgarda
felet i enlighet med beskrivningen nedan. Om annat fel an det beskrivna intraffar,

eller om du har andra fragor kontakta Er narmaste BEVI-representant.

Omriktaren kommer att ateruppta driften nar felet atgardats.

Alarmindikering pa displayen

Indikering Innehall Mojlig orsak/rekommenderad atgéard

EF (blinkar) Bade FWD och Motorn retarderas till stopp enligt instélld retardationstid,
Samtidig akti- REV-kommando da omriktaren inte vet vilken rotaionsriktning som &r den
vering av FWD ar "slutna” ratta. Kontrollera styrkretsen (S1 och S2).

och REV- under 0,5sek

kommando eller mer.

Uu (blinkar) Underspanning i Se foregaende tabell vid felindikering Uul, Uu2 och
Huvudkretsen. (DC-spanningen Uu3.

underskrider
minsp.nivan (L2-05)
nar omriktaren

har stoppsignal).
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Felindikering

BEVI

Innehall

ou (blinkar)
Overspanning

HCA (blinkar)

oH (blinkar)

oH2 (blinkar)
oOvertemperatur

oH3 (blinkar)

oL 3 (blinkar)
Overmoment-
indikering 1

oL4 (blinkar)
Overmoment-
indikering 2

oL5 (blinkar)
Mekanisk
utmattning 1.

Likstromsmellan-
ledets DCspéan-
ning overskrider
820V(400VAC)
410V(230VAC)
eller mer.

Overstrém

Kylflansarna ar
Overhettade pga
foér h6g omgiv-
ningstemperatur,
nar omriktare har
stoppsignal.

Foralarm

Overhettad motor.
Temperaturen
Overstiger detekte-
ringsnivan

Belastnings-
strdommen har
Overstigit install-
ningen pa L6-02
under en tid langre
an installningen pa
L6-03.

Belastnings-
strommen har
Overstigit install-
ningen pa L6-05
under en tid langre
an installningen pa
L6-06.

Over eller under-
momentindikering
enl. Installning pa
L6-08

Utskriven den 13 juni 2008

Mojlig orsak/rek. atgard

Spanningspikar pa inkommande spanning.

Motorn har kortslutits. Lackstrém till jord har éver-
laddat glattningskondensatorerna.

Utifran kommande storningar hindrar omriktaren fran att
fungera tillfredstallande.

Belastningsstrommen overstiger
1,5 x omriktarens marstrém.

Kylflansarnas temperatur éverstiger installningen pa
L8-02. Kontrollera omriktarens omgivnings temperatur.
Dammfilter for extern forcerad kylning har blivit tilltappt,
Rengor filtret.

Omriktarens interna kylflakt har stannat, rengor eller ersatt
kylflakten. Om felet kvarstar kontakta Er narmaste
BEVItronic representant.

Nagon av de digitala ingangarna S1 - S6 ar installd for
extern indikering av 6vertemperatur. Kontrollera den
externa apparaturen ansluten till ingang S1 - S6.

Overhettningsdetektering av motor via PTC-termistor-
ingdng H3-02 eller H3-10 =E (detekteringsniva 1,17V).
Kontrollera att motorn har ratt magnetiseringskurva (V/Hz).

Kontrollera att installningarna p& L6-02 och L6-03 &r
korrekta. Kontrollera att motorstorlek, arbetscykel eller
om nagot i det mekaniska systemet orsakar
overbelastningen.

Kontrollera att installningarna p& L6-05 och L6-06 ar
korrekta. Kontrollera att motorstorlek, arbetscykel eller
om nagot i det mekaniska systemet orsakar
Overbelastningen.

Kontrollera att installningarna pa L6-08 (1-2 eller 5-6) ar
korrekta. Kontrollera status for det mekaniska
systemet.
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Indikering

UL 3 (blinkar)
Undermoment-
indikering 1

UL4 (blinkar)
Undermoment-
indikering 2

UL5(blinkar)
Mekanisk
utmattning 2.

oS (blinkar)
“Overspeed”

dEu (blinkar)
Varvtalsfel

PGo (blinkar)
“PG-open”

RUN (blinkar)

bb (blinkar)

vi

Innehall

Belastnings-
strommen har
understigit install-
ningen pa L6-02
under en tid langre
an installningen pa
L6-03.

Belastnings-
strommen har
understigit install-
ningen pa L6-05
under en tid langre
an installningen pa
L6-06.

Over eller under-
momentindikering
enl. Installning pa
L6-08

Motorn rusar.
“Overspeed”

Signalen frén puls-
givaren avviker for
mycket fran installt
varde pa F1-10 under
en tid langre an in-
stallningen pa

F1-11.

Signalen fran
pulsgivaren ar
bruten vid drift.

Overkoppling
till motor 2 skedde
under drift

Extern Baseblock

Utskriven den 13 juni 2008

Mojlig orsak/rekommenderad &tgérd

Kontrollera att installningarna pa L6-02 och L6-03 ar
korrekta. Kontrollera om négot i det mekaniska
systemet orsakat lastbortfallet (kedjebrott etc.).

Kontrollera att installningarna pa L6-05 och L6-06 &r
korrekta. Kontrollera om né&got i det mekaniska
systemet orsakat lastbortfallet (kedjebrott etc.).

Kontrollera att installningarna pa L6-08 (1 - 8) ar
korrekta. Kontrollera status for det mekaniska
systemet.

Hastigheten har overstigit installningarna pa F1-08
under en tid langre an installiningen p& F1-09.
Kontrollera att pulstagsinstallningarna pa H6-02 till 05 &ar
korrekta. Kontrollera att referenssignalen

inte ar for hogt stalld, eller kontrollera kontrollkretsen.
Svéangningar i reglersystemet, kontrollera
forstarkningen(C5-01) och integreringstiden (C5-02).

Kontrollera att belastningen inte ar for stor eller fastlast.
Kontroller att accelerations/retardationstiderna inte ar for
korta. Kontrollera att installningarna pa F1-10 och F1-11
ar korrekta. Bromsmotor med mekanisk broms.
Kontrollera att bromsen frikopplar.

Avbrott i aterkopplingen frén pulsgivaren (langre tid
an F1-14) nar omriktaren styrde ut frekvens.
Kontrollera kabeln till pulsgivaren samt pulsgivare.
Bromsmotor med mekanisk broms. Kontrollera att
bromsen frikopplar.

Signal for dverkoppling till motor 2 aktiverades under drift.
Forsakra er om att denna funktion aktiveras vid stillestand.

Baseblock ar aktiverad frdn nagon av de digitala
ingdngarna pa frekvensomriktaren. Deaktivering av
digitala ingangen aktiverar omedelbart motorutgangen.
Motorn atergar till ursprunglig hastighet.
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Indikering
dnE (blinkar)

EFO (blinkar)
Externt fel

EF1 - 6 (blinkar)
Externt fel

FbL (blinkar)
Feedback
lost

FbH (blinkar)
Feedback
for hogt

Hbb (blinkar)

HbbF (blinkar)

SE (blinkar)

PASS (blinkar)

CE (blinkar)
kommuni-
kationsfel

bUS (blinkar)
kationsfel

vi

Innehall

“Sparrad” omriktare

Omriktaren in-
dikerar fel fran
seriekommuni-
kationsoptionskort.

Omriktaren in-
dikerar fel pa

Tappat arvarde
(Feedback) vid
Pl-reglering.

For hogt arvarde
(Feedback) vid
PID-reglering.

Sakerhetskretsen
aktiverad

Sakerhetskretsen
aktiverad

MEMOBUS/Modbus-

test fel

MEMOBUS/Modbus-

kommunikationstest
genomfort OK

MEMOBUS/Modbus-

kommunikations-
fel.

MEMOBUS/Modbus-

kommunikationsfel.

Utskriven den 13 juni 2008

Mojlig orsak/rekommenderad &tgérd

Nagon av de digitala ingangarna (H1-01 till 06 =6A)
har programmerats och aktiverats for “Drive Enable” och
darefter deaktiverats under drift

Felindikering fran seriekommunikationsoptionskort anslutet
till omriktaren enl. instalining pa F6-03. Kontrolllera
styrsystemet samt dess styrsignaler.

Kontrollera utrustning ansluten
till plint S1 - 6.

utrustning an-

sluten till

plint S1 - 6.

Vid Pl-reglering detekterades forlust av arvéardet
(Feedback) (b5-12=1 eller 4) da signalen sjonk under nivan
installt pa b5-13 under en tid langre &n installningen pa
b5-14.

Vid PID-reglering detekterades for hogt (b5-36) arvarde
(Feedback), (b5-12= 2 eller 5), under en tid l&ngre &n
installningen pa b5-37.

Bada sakerhetskretsens kontakter H1 och H2 &r dppna.
Kontrollera om yttre sakerhetskrets stoppade och
deaktiverade omriktaren. Kontrollera sa att sakerhets-
kretsens kontakter H1 och H2 inte &r sénder

En av sékerhetskretsens kontakter H1 eller H2 &r 6ppna.
Kontrollera om yttre sadkerhetskrets stoppade och
deaktiverade omriktaren. Kontrollera sa nagon av
sakerhetskretsens kontakter H1 och H2 inte ar sénder.

MEMOBUS/Modbus-kommunikationstest genomfors
Vid testlage upptacktes ett fel | kommunikationen.

MEMOBUS/Modbus-kommunikationstest genomfort.
Verifierat att kommunikationen fungerar normalt.

Kontrollera seriekommunikationsoptionskortets
anslutningar, samt dess styrsignaler. Normal kvittens
mottogs ej inom 2sek efter att data mottogs forsta
gangen. Eventuellt beroende pa externa stérningar.

Kontrollera seriekommunikationsoptionskortets
anslutningar, samt dess styrsignaler. Felindikering vid
startsignal eller frekvensreferenssignal fran
seriekommunikationsoptionskortet anslutet till
omriktaren. Ta bort och montera kortet pa nytt. Hjalper
ej detta, byt optionkortet.
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Indikering

CALL (blinkar)

Kommuni-
kationsfel

CrST (blinkar)

oPEO1 - 14

Er-01 - 12

Endl-3

Displayen
lyser €]

®

Innehall

MEMOBUS/Modbus-
kommunikations-
fel.

Resett kan ej utforas

Felaktig program-
mering.

Fel under auto-
tuning.

Fel under auto-
tuning.

Huvudsakringen
ar sonder.

Utskriven den 13 juni 2008

Mojlig orsak/rekommenderad &tgérd

Avrott i seriekommunikationen. Kontrollera anslutningarna
till seriekommunikationskortet.

Felaterstallning utfordes samtidigt som startsignal gavs.
Sakerstall att startsignal ej aktiveras samtidigt som resett-
signal ges.

Se originalmanualen.

Se originalmanualen.

Se originalmanualen.

Kontrollera huvudsékringarna.

OBS! For att uppfylla EMC-direktivet skall EMC-filter anslutas mellan frekvensomriktare
och nat, samt skarmade kablar anvéndas for anslutning mellan frekvensomriktare och
motor. Med skarmad kabel menas: typ Flex YCY-JZ(maskinkabel) alternativt FKKJ med
forstarkt skarm - EMC-séker, eller liknande. Motorkabeln skall forlaggas separerad fran andra
kablar for att forhindra att radiostorning éverfors till dessa. Skarmen pa motorkabeln skall
jordas vid motorn via speciella EMC-forskruvningar, som ger en tat anslutning runt kabeln.
Motorkabelns skarm skall dras in i skapet sa nara frekvensomriktarens motorplintar som
mojligt, och vara intakt anda fram for anslutning till montageplaten med omalad metallklammer,
eller skarmklamma av EMC-typ, som ger en tat anslutning runt kabeln.
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1 Sakerhetsinstruktioner och allmanna varningar

& Atgirder for dverensstimmelse med CE-lagspanningsdirektivet

Denna frekvensomvandlare har testats enligt europastandard EN61800-5-1, och
motsvarar helt kraven enligt lagspanningsdirektivet. Foljande villkor maste uppfyllas
for att 6verensstammelsen ska behallas, da frekvensomvandlaren kombineras med
andra utrustningar:

Anvand inte frekvensomvandlaren i omradden med hégre féroreningsgrad &n 2 och
Overspanningskategori 3 enligt IEC664.

Jorda spénningsmatningens neutralpunkt for frekvensomvandlaren i klass 400 V.

& Atgirder fér att uppfylla standarderna UL/cUL

Denna frekvensomvandlare &r testad enligt UL-standard UL508C och uppfyller
UL-kraven. Foljande villkor maste uppfyllas for att dverensstdmmelsen ska behallas,
da frekvensomvandlaren kombineras med andra utrustningar:

Installera inte produkten i omraden med hdgre féroreningsgrad &n 2 (UL-standard).
Anvand UL-godkanda kopparledare (som klarar 75 °C) och kontaktdon med ater-
koppling eller CSA-certifierade ringkontaktdon. Mera information finns i Manualen.
Dra lagspéanningsledningar med kretskontaktidon enligt NEC klass 1. Folj
de svenska bestdmmelserna for elekiriska installationer. Anvand ett nataggregat
klass 2 (UL-reglerna) for styrkretsens anslutning. Mera information finns i Manua-
len.

Denna frekvensomvandlare har genomgatt UL-kortslutningstestet, som innebér att
en Kortslutning i nataggregatet inte dverstiger 30000 A vid 240 V fér frekvensom-
vandlare i klass 200 V och 480 V fér frekvensomvandlare i klass 400 V.
Frekvensomvandlarens inbyggda 6verbelastningsskydd ar UL-listat och &verens-
stdmmer med NEC och CEC. Instéliningen kan géras med anvéndning av parame-
trarna L1-01/02. Mera information finns i Manualen.

& Atgirder fér att anvanda funktionen siker frankoppling

Frekvensomvandlarens funktion for séker frankoppling ar konstruerad enligt EN954-1,
sékerhetskategori 3 och EN61508, SIL2. Den kan anvéndas for sékert stopp enligt defi-
nitionen i EN60204-1, stoppkategori O (okontrollerat stopp pa grund av spanningsbortfall).
Manualen innehaller mera information om anvandningen av denna funktion.




2 Mekanisk installation

2 Mekanisk installation

€ Vid mottagningen

Gor foljande efter att frekvensomvandlaren tagits emot:

¢ Kontrollera att frekvensomvandlaren inte ar skadad. Om frekvensomvandlaren verkar
skadad, kontakta leverantdren.

* Kontrollera att det &r ratt modell, genom att titta p4 méarkskylten. Om det ar fel modell,
kontakta din leverantor.

€ Installationsmiljo

For att frekvensomvandlaren ska fa maximal livslangd, montera frekvensomvandla-
ren i en miljé som uppfyller kraven nedan.

Miljé

Villkor

Installationsomrade

Inomhus

Omgivningstemperatur

—10 °C till +40 °C (NEMA typ 1)
—10 °C till +50 °C (typ med 6ppet chassi)

Om frekvensomvandlaren byggs in i en panel, montera en kylflakt
eller luftkonditionering, s att temperaturen innanfér panelen inte
Overskrider de angivna nivaerna.

Se till att det inte bildas is pa frekvensomvandlaren.

Fuktighet

95% RF eller mindre, utan kondensation

Lagringstemperatur

—20 °C till +60 °C

Omgivande omraden

Montera frekvensomvandlaren pa en plats &r féljande inte férekommer:
* Oljedimma och damm

* Metallspan, olja, vatten eller andra frammande material

* Radioaktiva material

¢ Brannbara material (till exempel tra)

* Farliga gaser och vatskor

* Kraftiga vibrationer

* Klorider

* Direkt solljus

Hoéjd dver havet

1000 m eller mindre

Vibration

10 — 20 Hz vid 9,8 m/s2, 20 — 55 Hz vid 5,9 m/s2

Orientering

Montera frekvensomvandlaren vertikalt fér att fa maximal kyleffekt.




2 Mekanisk installation

€ Installation, orientering och distans

Installera alltid frekvensomvandlaren i upp-
ratt 1dge. L&mna utrymme kring enheten for

Luft 4

att fa lamplig kylning enligt bilden till hdger. Conmmn RIS
Anm: Flera enheter kan installeras tétare 21 g |
ihop &n vad som visas i bilden c
genom att anvanda gruppmonte- 0]
ring. Mera information finns ST B
i Manualen. ]
JLOOmm Lufe §
¢ Matt E——
Typ Matt (mm Vikt
VZA* [Bidf W [ H [ D [W1[H1[H2[H3[H4[D1] d | (kg)
BOP1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65|[M4] 06
BOP2 68 |128| 76 | 56 [118[ 5| - [ - [65|M4| 07
A BOP4 68 | 128|118 | 56 [118] 5 | - [ - [385/M4| 1,0
- BOP7 108 | 128 |[137,5) 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 15
chassi B1P5 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5[ - | - [58 |M4| 15
B2P2 140 [ 128 | 163 (128 [118] 5 [ - | - [ 65 |M4| 21
B4P0O A Under utveckling
20P1 68 | 128 76 [ 56 [118] 5[ - [ - [65[M4] 06
20P2 68 |128| 76 [ 56 [118[ 5| - | - |[65|M4| 06
20P4 68 | 128|108 [ 56 (118 5 | - | - [385/M4| 0,9
20P7 68 | 128|128 | 56 [118] 5 | - | - [38,5|M4| 1,1
5 E 21P5 108 [ 128 | 129 | 96 [118] 5| - | - [58 |M4| 13
22P2 108 | 128 [137,5) 96 [118] 5| - | - [58 |[M4| 14
24P0 140 [ 128 | 143 (128 [118] 5 | - | - [ 65 |M4| 21
. < 25P5 140 | 254 | 140 [ 122|248 6 [13]6,2[ 55 |[M5| 38
! 27P5 g | 140254 140 [122]248] 6 |136,2] 55 [M5| 38
2011 180 [ 290 | 163 | 160 [284| 8 [15|6,2] 75 |[M5| 55
2015 220 [ 358 | 187 [192[336] 7 [15]|72| 78 [M5| 9,2
o 40P2 108 [128| 81 | 96 [118] 5[ - | - [10|m4]| 08
B sT—w ] 40P4 108 [128| 99 | 96 [118] 5[ - | - [28|M4| 1,0
P20/ 40P7 108 | 128 1375 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 14
Nema b 1 41P5 | A [ 108|128 154 | 96 [118] 5 | - | - | 58 |M4| 15
42P2 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5[ - | - [58 [M4| 15
43P0 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5[ - | - [58 [M4| 15
44P0 140 [ 128 | 143 (128 [118] 5 | - | - [ 65 |M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 [ 122|248| 6 [13] 6 [ 55 |[M5| 38
47P5 g | 140254 140 [122]248] 6 | 136:2| 55 [M5| 38
4011 180 [ 290 | 143 [ 160 [284| 8 [15| 6 [ 55 |[M5| 52
4015 180 [ 290 | 163 | 160 [284| 8 [15] 6 | 75 |[M5| 55




3 Elinstallationer

3 Elinstallationer

Bilden nedan visar ledningsdragning for huvudkretsen och styrkretsen.

DC-reaktor (tillval) - ¢ erstréms- Bromsmot-

rela stand
(-, . (tival)

-2 T
I

Fér 1-fas
spanningsmatning
anvénd R/L1 och S/L2

+2 +#1 - B B2
Sakringar STy
L1 — © RIL1 urm
Spannings- | " v
rating L2 ——p—E=— Fitter V1000 VT2
L3 — ——— W/T3

@
E
IEEEN Siimad

+24VBMA  _______ ey
\I " Flerfunktions relautgang
} +—— 250 VAC/30 V DC (10 mAtill 1A)
Flerfunktions 24V | Fel } (grundinstélining)
digitala ingangar 1 |
(grundinstallning) g\sp-umkopp\are % N /I
sC o P1
3 — Under korning .
ov i N
1 i “Flerfunktions opto-
4 ! Frekvensover- | kopplarutgang
@ _Skarmad . } 3 | } 48V DC, max 50 mA
jordanslutning ensstammelse i
>~ I 9 i i (grundinstalining)
| Optokopplare \
Pulsingang ‘\ gemensam ledare J

(max. 32kHz)
\
Analog ingang spanningsmatning

Pulstagsutgang
+10,5V DC, max 20 mA

(max. 32 kHz)
(Utgangsfrekvens)

AM .

Analog utgang

0'till +10 V DC (2 mA)
AC (Utgangsfrekvens)

Flerfunktions analog ingang 1
01ill 10V (20 kQ)
analog ingang 2
01l 10 V (20 k) eller

0/4 1l 20 mA (250 ©2)
v

Overvakningsut-
gangar
(grundinstélining)

1
|
'
|
'
[—
'
1
|
|
1
|

Flerfunktions pulsingang/analog ingang ~
(Grundinstéalining: frekvensreferens) Avslutningsmotstand

(1209, 112 W)

Séaker
frankopplings-
ingang

Memobus komm.
= b—— RS-485/422
[ il max 115 kBps
! Il
o

Symboler:

T Anvénd partvinnad kabel © Anger en huvudkretsanslutning.

I Anvénd skarmad partvinnad kabel ©  Anger en styrkretsanslutning.



3 Elinstallationer

€ Specifikation for ledningsdragning

B Huvudkrets

Anvand de sékringar och ledningsfilter som anges i tabellen fér huvudkretsens led-
ningsdragning. Se till att inte dverskrida de angivna vardena for atdragningsmoment.

EMC-filtertyp Huvudsiik- Rekom- |Huvudkretsens anslutningar|

Typ ring menderad | R/L1,S/L2,T/L3, B1

VZA* Rasmi Schaffner F motorkabel | U/T1,V/T2,W/T3, ’ |Jord

(Ferraz) [mm?] a2 B2

BOP1 TRS5R 15 M35 M 3.5M 3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 15 M35 M3.5M35
BOP4 TRS20R 15 M35 M3.5M35
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 | M4
Bips| A1000-FIVI020-RE | A1000-FIV1020-SE [oe-rm A A A T
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 | M4
B4P0O Under utveckling
20P1 TRSER 15 M35 M 3.5/M 35
20P2 TRS5R 15 M35 M3.5M35
0p4 | A1000-FIV20010-RE |A1000-FIV20010-SE|—peton 15 NSE MSEIMSE
20P7 TRS15R 15 M35 M3.5M35
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 | M4
oppy | A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE |—peczn 7 wia a1
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 | M4
25P5 A6T70<1> 6 M4 M4 | M5
57ps | A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE |-y oot 1 Via YEREYS
2011 A6T150<"> 16 M6 M5 | M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) A6T200<> 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 25 M4 M4 | M4
40p4 | A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE —gecn 25 WA N Nia
40P7 TRS10R 25 M4 M4 | M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 | M4
4ops | A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE |—pesce 25 ia AT i
43P0 TRS20R 25 M4 M4 | M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 | M4
45P5 A6T50<1> 4 M4 M4 | M5
47ps | A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE |—ecs 5 via M TS
4011 A6T70<> 10 M5 M5 | M5
4015 | /\1000-FIV3050-RE ) A6T80<1> 10 M5 M5 | M6

<T1> For éverensstammelse med UL maste en annan typ av sékring anvandas. Mera information finns

i Manualen.

Atdragningsmoment

Dra at huvudkretsens anslutningar med de atdragningsmoment som anges i tabellen

nedan.

Storlek M 3,5 M4 M5 M6 M8
Atd’ag"m@r’ns]"wme“‘ 0,8till1,0 | 1,2tll1,5 | 2,0tll25 | 4,0tl50 | 9,0till11,0




3 Elinstallationer

Styrkrets

Styrkortet har skruvfria anslutningar. Anvand alltid ledare med de specifikationer
som anges nedan. Vi rekommenderar att en- eller flertradiga ledare med hylsor

anvénds. Avskalningslangden respektive hylslangden bor vara 8 mm.

Ledningstyp Ledningsstorlek
Entradig 0,2 till 1,5 mm2
Flertradig 0,2 till 1,0 mm2
Flertradig med hylsa 0,25 till 0,5 mm?2

4 Montering av EMC-filter

Denna frekvensomvandlare har testats enligt europastandarden EN61800-3. For att
uppfylla EMC-standarderna, dra huvudkretsens kablar enligt beskrivningen nedan.

1. Montera ett lampligt EMC-avstorningsfilter pa ingadngssidan. Se listan ovan,
mera information finns i Manualen.

2. Montera frekvensomvandlaren och EMC-avstdrningsfiltret i samma hdlje.

3. Anvand kabel med flatad skarm f6r frekvensomvandlaren och motorn.

4. Ta bort farg och smuts fran jordanslutningarna for att f& minsta mdjliga
jordningsimpedans.

5. For att uppfylla EN61000-3-2 maste en AC-reakior monteras
pa frekvensomvandlare mindre 4n 1 kW. Mera information far du i Manualen
eller fran din leverantor.

NU PE L3L2L1 PE
Kabelklamma Kabelklamma
Panel eller monteringsvagg Panel eller monteringsvégg
Metallplatta Metallplatta
< E‘ (t;'obgn a?lsf);trg) i‘ (t; b?)rt a%\ ll;‘rg)
.
O] O
\ | I i & -l ===
‘N L1 ‘ E H
D g L3 oLt i ©
N 5
oo > Al Il N
fi\lerH | P o mterli I Frekvensom-
Jordg\ngsyl:a ] | Jordningsyta
J ta bort J a bort all farg
I (a';g)a ]I (ta bort all farg)
Kablarna ska vara o [9 / Kablarna ska vara o [
sa korta som majligt sa korta som majligt

Motorkabel med

Jordningskiamma
flétad skarm

for kabelskarm

Motorkabel med
flatad skarm

Jordningskizmma
for kabelskarm
Jordningsskarm pa

motorsidan Jordningsskarm

pa motorsidan

Ledningsdragning som uppfyller EMC-standarderna fér 1- och 3-fasenheter
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€ Kabeldragning for huvudkrets och styrkrets

m  Kabeldragning for huvudkretsens ingang

Tank pé foljande vid kabeldragning fér huvudkretsens ingéng.

* Anvand endast automatsakringar som ar sarskilt konstruerade f6r frekvensomvandlare.

* Om en jordfelsbrytare anvands, se till att den kan indikera bade likstrdm och hég-
frekvent strém.

* Om en ingangsbrytare anvénds, se till att den inte bryter mer &n en gang per
30 minuter.

e Anvand en DC- eller AC-reaktor pa frekvensomvandlarens ingangssida:

e Tank pa undertryckning av harmoniska strémmar.

* Forbattring av effektfaktorn p& spanningsmatningssidan.

* Anvandning av fasférskjutande kondensatorbrytare.

* Anvandning av spanningsmatningstransistor med stor kapacitet (6ver 600 kVA).

m  Kabeldragning for huvudkretsens utgang

Tank pa foljande vid kabeldragning for utgangskretsen.

* Anslut ingen annan belastning &n en 3-fasmotor till frekvensomvandlarens utgang.

* Anslut aldrig spanningskallor till frekvensomvandlarens utgang.

* Kortslut eller jorda aldrig utgangsanslutningarna.

* Anvand inte faskorrigerande kondensatorer.

* Om en kontaktor anvénds mellan frekvensomvandlaren och motorn, far den aldrig
anvéandas nar frekvensomvandlaren ger utspanning. Mandvrering nar det finns
spanning pa utgangen kan orsaka stora toppstrémmar, sa att dverstrémsindike-
ringen utléser och frekvensomvandlaren skadas.

B Jordanslutning

Tank pa foljande vid jordning av frekvensomvandlaren.

* Anvéand aldrig samma jordledning fér svetsmaskiner eller andra verktyg.

* Anvénd alltid en jordkabel som éverensstammer med elutrustningens tekniska spe-
cifikation. Jordkabeln ska vara sa kort som mgjligt. Frekvensomvandlaren skapar
lackstrommar. Om avstandet mellan jordningselektroden och jordanslutningen
ar for langt, blir potentialen pa omvandlarens jordanslutning instabil.

* Om mer &n en omvandlare anvands, se till att jordledarna inte bildar en slinga.

B Forsiktighetsatgarder vid kabeldragning for styrkretsen

Téank pa foljande vid kabeldragning for styrkretsen.

* Dra styrkretsens kablar separerat frin huvudkretsen och andra hégeffektledningar.

* Anvand separata kablar fran styrkretsens anslutningar MA, MB, MC (reldutgang)
till andra anslutningar for styrkretsen.
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* Anvand ett UL-listat klass 2 nataggregat for extern spanningsmatning.
¢ Anvénd partvinnad eller skdrmad partvinnad kabel fér styrkretsar, for att férhindra drift-

fel.

» Jorda kabelskdrmarna sa att kontaktytan mellan skdrmen och jordningen blir

maximal.

B Huvudkretsens anslutning

Kabelskarmar bor jordas i bada &nden av kabeln.

Anslutning

Typ

Funktion

R/L1, S/L2, T/L3

Huvudkretsens
spanningsmatning

Anvénds or att ansluta néteffekt till frekvensomvandlaren.
Frekvensomvandlare med 1-fas 200 V ingangseffekt utnyttiar bara|
anslutningarna R/L1 and S/L2 (T/L3 anvands inte).

Omvandlarens -
U/T1, V/T2, W/T3 utgang Ansluter till motorn.
B1, B2 Bromsmotstand For anslutning av ett bromsmotstand till bromsmotstandsenheten, tillval.

+1,+2

DC-reaktorns
anslutning

Byglad vid leverans. Ta bort byglingen om en DC-drossel ska monteras.

+1, -

Likspanningsmat-
ningens ingang

Fér anslutning av en DC-spanningsmatning

(2 anslutningar)

Jordplint

For klass 200 V: Jorda med 100 Q eller mindre
For klass 400 V: Jorda med 10 Q eller mindre

B Huvudkretsens anslutning
Bilden nedan visar kabeldragning for styrkretsen. Frekvensomvandlaren har skruvifria

anslutningar

Nt
= D e e |
0
DDDD@DDB
FRETTE]
00000 oooo
* [P1TP2]Pc|at[A2[+V]ac|AM

Aclwp]—
|

o

$1|82|83|S4|85|86|SC|{HC|H1|H2|RP

MAMB|MC|

Q000000RRAC
= )™
. T @ .
Det finns tre DIP-omkopplare, S1 till S3, placerade pa styrkortet

SwW1 Véxlar den analoga ingdngen A2 mellan spannings- och strémingangen
sSw2 Aktiverar och avaktiverar den inbyggda RS422/485 kommunikationsportens anslutningsmotstand.

Anvands for att vélja laget PNP (NPN forvalt) for de digitala ingadngarna (PNP kréver
SW3 - .

en extra 24 VDC spénningsmatning)
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B Styrkretsens anslutningar

Typ Nr. | Anslutningsnamn (signal) Funktion (signalniva), forvald instéllning
Optokopplaringangar, 24 VDC, 8 mA
S1 Flerfunktions digital ingn Observera: Omvandlaren &r forinstalld till 1Age NPN.
Flerfunk- til | e gitalingang Om lage PNP anvénds, stall in DIP-omkopplaren S3
tions digitala| S6 till ,SOURCE" och anvénd extern 24 VDC (+10 %)
ingangar spanningsmatning.
SC Ilzlggfénktlonsmgang gemensam | goyventiell gemensam ledare
. . Svarsfrekvens: 0,5 till 32 kHz, drift: 30 till 70 %, hdg:
RP | Pulstagsinmatning 3,51l 13,2 V, lag: 0,0 till 0,8 V ingangsimpedans: 3 kQ)
Flerfunk- |,y | Analog ingang for spannings- | 4 5\ (max tillaten strém 20 mA)
tions analog matning '
ingang/pul- | A1 |Flerfunktions analog ingdng 1 |0 till +10 VDC (20 kQ2) (uppl&sning 1/1000)
singang A2 |Flerfunktions analog ingédng 2 | 0/4 till 20 mA (250 Q) uppldsning: 1/500 (endast A2)
AC Frekvensreferens gemensam oV
ledare
He | Saker frankopplings-ingang +24 V (max 10 mA tillatet)
Stker gemensam ledare
frankopp- H1 | Séker frankopplingsingang 1 En eller bada 6ppna: Frekvensomvandlarens utgéng
lings-ingang avaktiverad (tid fran ingang 6ppen till frekvensom-
H2 | Séker frankopplingsingang 2 vandlarens utgang slas fran ar mindre &n 1 ms)
Béda stangda: Normal drift
Flerfunk- MA | NO slutande (fel) Digital relautgang
tions relaut-| MB | NC brytande utgang (fel) 30 VDC, 10 mA till 1 A
gangar MC | Digital utgang gemensam ledare|250 VAC, 10 mA till 1 A
Floriunk P1 | Optokopplar-utgang 1
eriunx P2 | Optokopplar-utgang 2 Digital optokopplar-utgang
WeIBlEales ; 48 VDG, 0 till 50 mA
utgang PC Optokopplar-utgdng, gemensam , Ot m
ledare
MP | Pulstagsutgang 32 kHz (max)
Qvervak-° AM | Analog 8vervakningsutgéng o till 10 VDC (2 mA eller mindre), upplésning: 1/1000
ningsutgang (10 bitar)
AC | Overvakning gemensam ledare [0V
R+ | Kommunikationsingang (+)
kMoEn'\:lncL)JEILIi:{ R- | Kommunikationsingang (-) MEMOBUS-/MODBUS-kommunikation:
e S+ | Kommunikationsutgang (+) RS-485 eller RS-422, 115,2 kBps (max)
S- | Kommunikationsutgang (-)
Observera! Anslutningarna HC, H1, H2 anvénds fér funktionen séker

frdnkoppling, som stédnger av utgangsspénningen efter mindre
dn 1 ms om minst en av ingangarna H1 eller H2 éppnas. Den
ar konstruerad enligt EN954-1, sékerhetskategori 3 och EN61508,
SIL2. Den kan anvéndas fér sékert stopp enligt definitionen
i EN60204-1, stoppkategori 0. Ta inte bort byglingen mellan HC, H1
eller H2 om funktionen séker frénkoppling inte anvénds.
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Manoverpanelens funktion

€ LED-display och knappar

Manéverpanelen anvénds fér att programmera,
starta och stoppa frekvensomvandlaren, samt for
felinformation. Frekvensomvandlarens status visas

med lampor (LED).

o

®  Knappar och funktioner

Display

Beteckning

Funktion

Datadisplay

Visar frekvensreferens, parameternummer och andra véarden

Knappen ESC

Atergang till foregaende meny.

Knappen RESET

Flyttar pekaren at hoger.
Aterstaller ett fel.

Knappen RUN

Startar frekvensomvandlaren i lage LOCAL (lokal) Lampan Run

* tdnds nar frekvensomvandlaren driver motorn

« blinkar under retardation eller stopp néar frekvensreferensen ar 0

« blinkar snabbt nar frekvensomvandlaren avaktiveras fran en DI (ingang),
omvandlaren stoppas fran en snabbstopps-DI eller om ett kdrkommando
ar aktivt under startfdrloppet.

Pil upp

Rullar upp displayen for att valja till exempel parameternummer och bérvarden

Pil ner

Rullar ner displayen for att vélja till exempel parameternummer och bérvarden

Knappen STOP

Stoppar frekvensomvandlaren

Knappen ENTER

Véljer lagen, parametrar och anvénds for att spara instéllningar.

Viljare LO/RE

Vaxlar mellan mandverpanel (LOCAL) och styrkretsens anslutningar for
fjarrstyrning (REMOTE). Lampan lyser nér frekvensomvandlaren &r i lage

= LOCAL (mandvrering fran panelen).

Blinkar: Systemet ar i lage alarm.

ALM Lampan ALM Lyser: Frekvensomvandlaren é&r i fellage och utgdngarna avstangda.
Lyser: Motorn gar baklanges.

REV Lampan REV Slackt: Motorn gar framlanges.

DRV Lyser: Frekvensomvandlaren &r fardig att driva motorn.

Lampan DRV Slackt: Frekvensomvandlaren &r i lage Verifiering, Installning, Parameter-
instélining eller auto-tune.
EOUT |Lampan FOUT Lyser: Utgangsfrekvensen visas i displayen.

Slackt: Nagot annat an utgangsfrekvensen visas i displayen.
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€ Menystruktur och lagen

Féljande bild visar manéverpanelens menystruktur.

Beskrivning av knappfunktioner

- EB

|
t

B8 0

Lampan DRYV lyser.
Kommandot RUN startar motorn.

Utgangsspénning

i —
Overvakningsdisplay (Monitor)

[ /-25 ]
B — O

Menyn Verifiera (Verify)

i

B =

Lé&ge Instéllning (Setup)

Overvakningsdisplayerna
anvénds for att avldsa data,
till exempel anslutningarnas
status, utgangsfrekvens och
felinformation.

n
ian

4

«

nuunununu

> =< > > b > b >
> > > > > > > >

Menyn Verify (verifiera) anger
en lista 6ver alla parametrar som
avviker fran de forvalda
installningarna.

L&get Setup (Instélining) kan
anvandas for att stélla in de
nodvandigaste parametrarna for
att kora tilldmpningen.

A =

Lage parameterinstallning

it

Lampan DRV slackt
Motorn kan inte startas
—
—

| laget parameterinstélining kan
alla parametrar for frekvensom-
vandlaren stéllas in.

Auto-tune registrerar motordata

m — for att ge optimal prestanda fér
Auto-tune T A den aktuella
v motor/omvandlarkombinationen.

r
I

B
|

e — o — BET
]
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€ Systeminstallningar

Diagrammet nedan visar hur grundinstaliningarna gérs. Varje steg forklaras mer
detaljerat pa de foljande sidorna.

( START D
N

[ Installera och dra ledningarna enligt férklaringen. ]
e

( Sla pa spanningen. )
N

[ Initiera vid behov frekvensomvandlaren med parametern A1-01. ]
N

[ Stall in styrlage. ]
N

[ Gor auto-tune eller ange motorns data manuellt. ]
N

Stall in/kontrollera de grundldggande parametrar:
*b1-01, b1-02 for frekvensreferens och kérkommando (RUN)
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx for att konfigurera 1/0
* Frekvensreferensvarden
* C1-xx, C2-xx for accelerations-/retardationstider och S-kurvor

N/
Kor motorn utan last, kontrollera funktionen och verifiera, att det

overordnade styrsystemet (till exempel PLC-systemet) styr frekven-
somvandlaren pa 6nskat satt.

A Vg

[ Anslut lasten, kér motorn och kontrollera funktionen. ]
A Vg

Fininstéll och stéll in tilldampningens parametrar
(till exempel PID) vid behov.

A Vg

[ Kontrollera funktionen och verifiera instéliningarna. ]
AV g

( Frekvensomvandlaren &r nu klar att kéra. D
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€ Spanning pa
Kontrollera féljande innan spanningen slas pa:
» Kontrollera att alla ledningar &r réatt anslutna.

* Kontrollera att det inte finns skruvar, 16sa ledningsandar eller verktyg i frekven-
somvandlaren.

* Nér spanningen slagits pa, ska omvandlarens lage visas och inga felalarm ges.

€ Val av styrlage (A1-02)
Det finns tre styrlagen. Valj det 1dge som bast fungerar i den aktuella tillAmpningen.

Styrldage Parameter Huvudsakligt anvandningsomrade

* Generella tillampningar fér variabelt varvtal, sarskilt anvandbart for
A1-02=0 N

att kora flera motorer med en frekvensomvandiare.

* Vid utbyte av en frekvensomvandlare med okdnda parametrar
Vektorstyrning utan A-02=2 |° Generella tillampningar for variabelt varvtal
aterkoppling (OLV) - * Tillampningar som kraver hdg precision och styrning vid héga varvtal
PM-vektorstyrning « Effektreducerade tillampningar med moment-belastningstillamp-

’ A1-02 =5 | ningar, dar permanentmagnetiserade motorer anvénds (SPM, IPM)
utan dterkoppling och energibesparing.

V/f-styrning (férval)

€ Auto-tune (T1-00)

Med funktionen auto-tune kan frekvensomvandlarens motorparametrar stéllas
in automatiskt. Det gar att valja tre olika lagen.

Auto-tune-lage Parameter | Styrlage Beskrivning
Utférs nér frekvensomvandlaren &r installd for vektorstyr-
Roterande auto-tune | T1-01=0 oLv ning utan aterkoppling. Motorn maste kunna rotera utan

last under installningen for att noggrannheten ska bli hég.

Instélining av avslut- OLV, V/f- | Gors med V/f-styrning om motorkabeln ar l&ng eller om
X n T1-01=2 .
ningsmotstand styrning | kabeln har bytts ut.

y Utférs vid energibesparing eller varvtalssokning.
g?frr\zrr‘dii:sutgrmne T1-01 =3 | V/f-styrning |Motorn maste kunna rotera utan last under install-
9 paring ningen for att noggrannheten ska bli hég.

A\ FORSIKTIGHET

Rér aldrig motorn férran auto-tune har slutférts. Aven om motorn inte roterar under
auto-tune, kan spanning laggas pa motorn under installningsproceduren.
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Anvéand menyn auto-tune och utfér punkterna enligt diagrammet nedan. Hur mycket
markdata som behdéver anges beror pa typen av auto-tune. Detta exempel visar
roterande auto-tune.

Visning av Starta laget Vélj auto-tune-
driftlage auto-tune metod
-- Aal¥y, % 1vrﬂ AR N4 s
(A ]V 1> :

L [ ]
cees cee cees R
(ALY 1> ] = I A

Ange alla markdata Bilden for start av  Under installningen Efter instéllningen visas
instéllning visas blinkar DRV "End"

Om auto-tune av ndgon orsak inte kan genomféras (till exempel att motorn inte kan

kéras utan last), stall in maximal frekvens och spéanning i parametrarna E1-000 och
ange motordata manuellt i parametrarna E2-000.

Observera! Ingangarna f6r séker frankoppling maste stdngas under auto-tune.
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€ Kalla for referens och korkommando

Frekvensomvandlaren har ladgena LOCAL (mandverpanelen) och REMOTE
(fiarrstyrning). Lampan i knappen LO/RE visar vilket I1&dge som &r valt.

Status Beskrivning Lampan LO/RE
LOCAL |Kommandon for kér/Stopp och frekvensreferens anges fran manéverpanelen. PA
Den kalla for kdrkommando som anges i parameter b1-02 och den frekvensrefe-
ARl rens som anges i parameter b1-02 anvands. AV

Om frekvensomvandlaren kors i lage REMOTE, kontrollera att ratt kéllor for frek-
vensreferens och kérkommando anges i parametrarna b1-01/02 och att drivningen
arilage REMOTE.

€ 1/O-instillning

B Flerfunktions digitala ingangar (H1-00)
Funktionen hos de digitala ingadngarna kan anges i parametrarna H1-0OO. Den férvalda
instéliningsfunktionen kan ses i kopplingsschemat pa Sida 9.

B Flerfunktions digitala utgangar (H2-00)

Funktionen hos de digitala utgdngarna kan anges i parametrarna H2-0OO. Den for-
valda instéllningsfunktionen kan ses i kopplingsschemat pa Sida 9. Parametrarnas
installningsvarde bestar av tre siffror, dar den mittersta och hogra siffran anger funk-
tionen och den vanstra siffran anger utgangens karakteristik (0: Utgang som den
ar vald; 1: Omvéand utgang).

B Flerfunktions analoga ingangar (H3-0O0)
Funktionen hos de analoga ingdngarna kan anges i parametrarna H3-O0O. Den for-
valda installiningen for bada ingdngarna ar ,Frekvensreferens®. Ingang A1 ar installd
fér O till 10 V insignal och A2 &r installd for 4-20 mA insignal. Frekvensreferensen
definieras genom att ange bada vardena.

Observera! Om insignalens niva A2 véxlas mellan spédnning och strém,

kontrollera att DIP-omkopplaren S1 is &r i rétt ldge och parameter
H3-09 ér rétt instélld.

m  Overvakningsutgang (H4-0100)
Parametrarna H4-O0O anvands for att stalla in utgangsvéardet fér den analoga éver-
vakningsutgangen och for att justera utgdngens spanningsnivaer. Det férvalda dver-
vakningsvardet &r ,Utgangsfrekvens®.
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€ Frekvensreferens och tider for acceleration/retardation

B Instillning av frekvensreferens (b1-01)
Ange i parameter b1-01 vilken frekvensreferens som anvénds.

b1-01 Referenskalla Frekvensreferensens ingang
0 Manéverpanel Stéll_ iln fr(_ekv?nsreferepsernau med param_etrarna d1 DD och anvand
de digitala ingangarna fér att vaxla mellan olika referensvérden.
1 Analog ingang Ange frekvensreferensens signal till anslutning A1 eller A2.
2 Seriell komm. Seriell kommunikation via porten RS422/485
3 Tillvalskort Tillvalskort f6r kommunikation
4 Pulsingang Stéll in frekvensreferensen vid anslutning RP med en pulstagssignal.

B Accelerations-/retardationstider och S-kurvor

Det finns fyra uppsattningar accelerations-/retardationstider som kan anges med
parametrarna C1-00. De férvalda accelerations-/retardationstiderna ar C1-01/02.
Justera tiderna sa att de passar den aktuella tillampningen. Vid behov kan S-kurvor
aktiveras med parametrarna C2-00 f6r att f& mjukare start och stopp.

€ Provkérning

Utfdr féljande punkter for att starta maskinen efter att alla parametrar angivits.
1. Kor motorn utan last och kontrollera alla ingangar, utgangar och sekvenser
arbetar pa dnskat satt.
2. Anslut lasten till motorn.
3. Kér motorn med last och kontrollera att det inte finns vibrationer, pendling eller
Overutstyrning.
Efter att punkterna ovan genomférts, ska frekvensomvandlaren vara klar att
anvanda fér de grundlaggande funktionerna. Information om speciella instéliningar,
till exempel PID-reglering, finns i Manualen.
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Parametertabell

Denna parametertabell visar de viktigaste
parametrarna. Forvalda instéllningar visas
med fet stil. Det finns en komplett lista éver
parametrarna i Manualen.

Par. [Beteckning]

Beskrivning

Initialiseringsparametrar

Anger vilka parametrar som
v kan hanteras fran manéverpa-
al av nelen.
A1-01 Eg{‘s%rl'\?é 0: Endast drift
1: Anvandarparametrar
2: Avancerad atkomstniva
Val av frekvensomvandlarens
Styrmetod.
0: V/f-styrning
2: Vektorstyrning utan
A1-02 \éﬂt‘;‘é SY™ 1™ sterkoppling (OLV)
5: PM vektorstyrning utan ater-
koppling
Observera: Initieras inte med
A1-03!
Aterstéller alla parametrar till
forvalt. (atergar till O efter ini-
tiering)
Ingen initiering
Initiation av 1110: Anvandarinitiering
A1-03 (Anvandaren maste forst vélja
parametrar " .
anvéandarens parametervér-
den och lagra dem med para-
meter 02-03)
2220: 2-tradsinitiering
3330: 3-tradsinitiering
Val av driftlage
0: Operatér, vardena - d1-00
Val av frek- |1: Analog ingang A1 eller A2
b1-01 |vensrefe- |2: Seriell komm. — RS-422/485
rens 3: Tillvalskort
4: Pulsingang (anslutning RP)
0: Operator, knapparna RUN
Val av kalla |, f\"h ISTO.P diaital
b1-02 | for kérkom- | 1+ Anslutningar - digitala
mando ingangar
2: Seriell komm. — RS-422/485
3: Tillvalskort anslutet

Par. |Beteckning Beskrivning
Val av stoppmetod nar kor-
kommandot upphér
0: Ramp till stopp
b1-03 Val av 1: Utrullning till stopp
stoppmetod |2: DC-inbromsning till stopp
3: Utrullning med timer (ett nytt
kérkommando ignoreras om
det ges innan tiden gétt ut)
b1-04 Val av back-| 0: Backkorning tillaten
kérning 1: Backkérning forbjuden
| Vaxlar utgangens fasféljd.
bi-14 ;(.’;I’.'da" fas- 1o: standard
! 1: Omvand fasfolid
DC-injekteringsbromsning
DC-broms- Anger den frekvens vid V|Ilf_en
ningens DC-brc_;msmngen startar nar
b2-01 startfrek- ramp till stopp (b1-03 = 0) har
vens valts. Om b2-01< E1-09, startar
DC-bromsningen vid E1-09.
Anger DC-bromsningens
DC- o
injekterings- strom i pr_ocent av"omvandla-
b2-02 bromsning- rens nominella strém.
.. | OLV anges DC-exciterings-
ens strom strommen med E2-03.
DC broms- | Anger tiden fér DC-bromsning
b2-03 tid/DC exci- |vid start i steg om 0,01 s.
terings-tid | Avaktiverad vid installning till
vid start 0,00 sekunder.

DC-broms- | Anger DC-bromsningstid vid
b2-04 | ningstid till |stopp. Avaktiverad vid install-
stopp ning till 0,00 sekunder.
Acceleration/retardation
c1-01 Accel. Anger accelerationstid 1 fran 0

tid 1 till maximal utgadngsfrekvens.
c1-02 Retard. Anger retardationstid 2 fran
tid 1 maximal utgangsfrekvens till 0.
Par. |Beteckning Beskrivning
Cli-lfs Acc.-/ret.- | Anger acc.-/ret.-tider 2 till 4
c1-08 tider 2 till 4 | (instélld som C1-01/02)
C2-01| S-kurva 1 tSic-)};urva vid start av accelera-
C2-02|S-kurva 2 | S-kurva vid slut av acceleration.
C2-03|S-kurva 3 | S-kurva vid start av retardation.

C2-04

S-kurva 4

S-kurva vid slut av retardation.
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Par. \Beteckning\ Beskrivning Par. |Beteckning Beskrivning
Efterslapningskompensation E1.04 Maximal For en linjar V/f-karakteristik,
-0k om vttt a g
: an frekvensreferensen. Max P
C3-01| pensationen . b . systemet fran instaliningen av
o * Minska om varvtalet ar hdgre E1-05|utgangs-
s forstark- | frekvensreferensen spannin E1-08.
ningsfaktor ’ P 9 Kontrollera att de fyra frekven-
Efterslap- | » Minska installningen om E1-06| Basfrekvens| S€'Ma stélls in enligt dessa
ningskom- efterslapningskompensatio- regler, annars uppkommer ett
C3-02|pensationen | nen &r for langsam. Mellan- OPE10-fel.
s fordroj- * Oka instéllningen om varvta- E1-07 utfrekvens
ningstid let inte &r stabilt. E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
Momentkompensation Eq Megan- Vigangsspanning
- - E1-05)
Moment- * Oka denna instéllning om 08 utg“ ngs ‘(Em;
P spanning
kompensa- | momentsvaret &r langsamt
C4-01|tionens » Minska instéllningen om E1-09 Min utfrek-
forstark- svangningar i varvtal/moment vens
ningsfaktor | uppkommer. Min (E1-08)
Moment- * Oka installningen om svéng- E1-10|utgangs-
kompensa- | ningar i varvtal/moment upp- spanning €110 |-
C4-02|tionens kommer. H
fordroj- * Minska installningen om E1-13/B8s (E109) (10D (E1.09) (€104
! : A spanning Utgangsfrekvens
ningstid momentsvaret &r for langsamt.
Driftlage och barfrekvens Motordata
0: Tung drift (HD) E2-01 Motorns Anges automatiskt under auto-
v tillimpningar med markstréom | tune.
al av nor- ) - =
C6-01|mal/ konstant moment): Motorns Motorns nominella efterslép-
tung drift 1: Normal drift (ND) E2.0p|NOMinella | ning i Hz.
tillampningar med konstant efterslap- | Anges automatiskt under rote-
moment ning rande auto-tune.
1: 2,0 kHz Motorns Magnetiseringsstrém i A.
2: 5,0 kHz E2-03|strom obe- | Anges automatiskt under rote-
3: 8,0 kHz lastad rande auto-tune.
Val av bar- |4: 10,0 kHz
C6-02 S g Motorns polantal Anges auto-
frekvens g lgg t:z E2-04| Motorpoler | - tiskt under auto-tune.
1 15, z _till-fas-
7 ill A: Swing PWM1 till 4 Motorns | AAnger fas-till-fas-motorns
F : Anvéndardefinierad E2-05| linje-till-linje | 'SSIStans i ohm.
- andardetiniera J€ | Anges automatiskt under auto-
Frekvensreferens resistans |, o
d1-01) Frekvensre- Anger flervarvtalsreferenserna Anger spanningsfallet bero-
to |ferens 11l 16 ende p& motorns lackinduk-
d1-16/1till 16 Motorns tans i procent av motorns
E2-06| lackinduk- . P
d1-17|Joggvarvtal |Joggvarvtal t nominella spanning.
V/f-monster ans Anges automatiskt under auto-
Ingangs- tune.
E1-01|spannings- |Ingangsspanning

instéllning




6 Parametertabell

Par. [Beteckning]

Beskrivning

Par. [Beteckning

Beskrivning

Instalining av digitala ingangar

Installning av pulsingang (Frek. ref. ingang)

H1-01/ b, 51 il $6 | Anger funktionen for anslut- He-02| AP ingang | Anger antalet pulser (i Hz) som
till f ) ) ) skalering motsvarar 100 % ingéngsvérde.
H1-06 unktionsval | ningarna S till S6. PUlstags-
L o)
En lista dver huvudfunktionerna finns i slutet H6-03|ingang-ens QEQZ;'nf%%%a:fggggtsérfﬁgo’)zu"
av tabellen. forstarkning 9ang ’
Installning av digitala utgangar .04 Pg;sténg‘;]:irn-i Anger insignalsvardet i % vid
H2-01 I\DIIOA/MB-fun- Anger funktionen for relaut- gal 9 MG 0 Hz pulsingangsfrekvens.
; angen MA-MB-MC. AT =
kion gang Instélining av pulsutgang
H2-02 DO P1- Anger funktionen fér optokopp- MP Ange ett varde som UO-0O0
funktion larutgangen P1. H6-06| dvervak- Overvakningsvérde. Exempel:
Ho-03| DO P2- Anger funktionen fér optokopp- ningsval. | Ange 102 fér U1-02.
funktion larutgangen P2. MP éver- A talet utganaspulser nar
Huvudfunktionerna anges i slutet av tabellen. HB-07 vaknings- | ,"9> 88 © IS
- 6vervakningen ar 100 % (i Hz).
Instalining av de analoga ingangarna skalering
A val 0: 0 till +10 V (negativa SEOBGEE
H3-01 signalniva virden nollstills) Anger motorns Sverlastskydd.
o 1: 0till +10 V (bipolér ingang) Val mt ?1 é\t/aktéve:‘ad tor. faktkvld
: = : al motorns | 1: Standardmotor, fla|
H3-02 ﬁ;nf:r\]/gl ﬁ?ger funktionen for anslutning L1-01 | dverlast- (FC) Y
— — - — skydd 2: Standardmotor, flaktkyld
H3-03 A.1 forstark- | Anger |n3|gngIS\<ardet| % vid (BC)
ning 1Ao v ar\algg w:gapcz. T vid 3: Vektormotor
. nger insignalsvardet i % vi -
H3-04| A1 marginal |02 T e 2 Skyddstid | anger skyddstiden for motorns
0: 0 till +10 V (negativa varden L1-02 Sverlast- 6ver|ast§kydgi i min. Behdver
nollstalls) skydd normalt inte &ndras.
A2 val 1: 0 till +10 V (bipolar ingang) ;
H3-09) ignal-niva |2: 4 till 20 mA (9 bitars Overutstyrningsskydd
ingang) 0: Avaktiverad — Motorp
3: 0 1ill 20 mA accelererar med aktiv
A2 funk- Anger funktionen for anslut- C)verutstyr- accelerationstakt och kan
H3-10 tions-val ning A2 ning dverutstyra om Ias?en é'r for
A5 T = ~ _ e Val av éver- stor eller accelerationstiden
H3-11| A Orstark- | Anger |n3|gnalsvard_et In/o vid L3-01 tstvrni for kort.
ning 10 V/20 mA analog ingang. uks é/;nln%s- 1: Allman anvindning — Avbryt
H3-12| A2 marginal Anger insignalsvérdet i % vid ;c)(lzelelrjgtioer: acceleration nar strommen
0 V/0 mA/4 mA analog ingang. ligger 6ver L3-02.
Installning av de analoga utgangarna 2: Intelligent — Acceleration
AM Ange ett varde som motsvarar 5 pa kortast mdjliga tid.
H4-01| 6vervak- U1-00  $vervakningsvérde. verutstyr- A T S .
ningsval Exempel: Ange ,103* for U1-03. L3-02 n!ngsskgdd ,:tr;?r?irn;ztsuk?légl\ﬁéc;c;\;ir:é_
AM Anger anslutningens AM- niva :m te'r ration.
H4-02 forstarkning utgangsspanning motsvarande acceleration
100 % &vervakningsvarde.
Anger anslutningens AM-
H4-02| AM marginal | utgangsspéanning till motsva-
rande 0 % &vervakningsvarde.
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Par. |Beteckning Beskrivning Over- o
0: Avaktiverad — Retardation vakning Beskrivning
Overutstyr- enlig installning. OV kan Ut-09 | Momentreferens (% av motorns nominella
f uppkomma. moment)
ningsskydd |, . .. .
L3-04 val under 1: Allmén anvéindning - retar- Inga i tat
e dationen stoppas om DC- ngangsanslutningens status
bussens spanning stiger U1-10 =0000000
for hogt. L— 1: Digital ingang 1
Overutstyr- | 0: Avaktiverad — dverutstyrning g?";i';it;'lni?‘gs;ngkzt"’erad)
L3-05 ningsskydd eller over!ast kgn uppkqmma. (anslutning S2 aktiverad)
val under 1: Retardationstid 1 — minska U1-10 1: Digital ingang 3
drift varvtalet med C1-02. (anslutning S3 aktiverad)
Overutstyr- 1: Digital ingang 4
13-06 ningsskydd | Anger den niva dar 6verutstyr- (anslutning S4 aktiverad)
niva under | ningsskydd under drift paborjas. 1: Digital ingang 5
drift (anslutning S5 aktiverad)
1: Digital ingang 6
Auto-tune —— (anslutning S6 aktiverad)
0: Roterande -auto-tune Utga i tat
T1-01 Val av auto- | 2: Endast avslutningsmotstand: gangsansiutningens status
tune-ldge | 3: Roterande auto-tune U1-11 =000
for energibesparing 1:Relautgéng
Nominell Anger motorns nominella (anslutning MA-MC stéingd
T1-02] ottekt effekt (KW). U1-11 MB-C ppen)
— . 1:Oppen kollektorutgang 1
T1-03 No_mlqell An“gerlmotorns nominella (anslutning P1) aktiverad
span.nlng Spanning (V) 1:Oppen kollektorutgang 2
T1-04 No_mmell An_ger motorns nominella (anslutning P2) aktiverad
strém strom (A).
Bas- Anger motorns basfrekvens Omvandlarens status
T1-05
frekvens | (Hz). U1-12 = 00000000
T1-06| Motorpoler |Anger antalet motorpoler. —1: Under kérning
Anger motorns basvarvtal 1: Under nollhastighet
T1-07|Basvarvial (RPM). 1: Under REV
Jarnforlust for att bestimma 1: Under felaterstélining
T1.11|Motorns energisparkoefficienten. Ut-12 signalingang
jarnforlust | Om okénd, 1amna den som for- 1: Under varvtalstverensstémmelse
val. 1: Driftklar
Over- . 1: Under alarmavkanning
vakning Beskrivning 1: Under felavkénning
U1-01 |Frekvensreferens (Hz)
U1-02 | Utgangsfrekvens (Hz) U1-13 | Anslutning A1 insignalsniva
U1-03 | Utgangsstrom (A) U1-14 | Anslutning A2 insignalsniva
U1-05 | Motorvarvtal (Hz) Ut-16 |Miukstartsutgang (Frekv. ref. efter acc./
U1-06 |Utgangsspénningens referens (VAC) ret.-ramper)
U1-07 |DC-busspénning (VDC) U1-18 |OPE felparameter
U1-08 | Uteffekt (kW) U1-24 | Pulsingéngsfrekvens




6 Parametertabell

Over- . DI/DO- o
valllning Beskrivning val. Beskrivning
Felsparning Val av de digitala ingangarnas funktion
U2-01 |Aktuellt fel 3 Flerstegs hastighetsreferens 1
U2-02 |Foéregaende fel 4 Flerstegs hastighetsreferens 2
U2-03 |Frekvensreferens vid foregaende fel 5 Flerstegs hastighetsreferens 3
U2-04 |Utgangsfrekvens vid féregaende fel 6 JOG-frekvenskommando (har hégre prioritet
U2-05 |Utgangsstrém vid féregaende fel an flerstegsreferens)
U2-06 |Motorvarvtal vid foregaende fel 7 |Valavacc.-/ret-tid 1
U2-07 |Utgangsspanning vid foregaende fel F 2:\‘/’;:3;“6 (anges nér en anslutning inte
U2-08 | DC-bi anning vid féregaende fel -
PuSspanning vid 'oregasnde e 14| Felinstallning (aterstalining nar den satts PA)
U2-09 | Utgangseffekt vid foregaende fel A =
— Externt fel; Ingéngslage: slutande/bry-
U2-10 | Momentreferens vid féregaende fel 20 till 2F| tande kontakt, indikeringslagre: Normal/
u2-11 Ingangsanslutningens status vid férega- under drift
ende fel Val av de digitala utgangarnas funktion
U2-12 Utgangsanslutningens status vid férega- 0 Under drift (PA: Kérkommandot ar PA
ende fel eller utgangsspanning finns)
U2-13 | Driftsstatus vid foregaende fel 1 Nollvarvtal
U2-14 | Kumulerad drifttid vid féregaende fel 2 |Varvtalséverensstammelse
U2-15 Mijukstartens varvtalsreferens vid férega- 6 Driftklar
ende fel
U2-16 | Mot | vid féregaende fel E Fel
Uot7 Motorns g—axel V!d f?regnende fel F__|Anvands inte
- otorns d-axe dregaende fel -
X6l vid foreg 10 | Mindre fel (alarm) (PA: Alarm visas)
Felhistorik
U?i'"m Anger det senaste felet som uppkommit
U3-04 och de fyra senaste felen.
U3-05 | Ackumulerad drifttid vid det senaste felet
till som uppkommit och de fyra senaste
U3-08 |felen.
UitSi-"OQ Anger det femte senaste felet som upp-
kommit till det tionde senaste felet.
Us-14
U3-15 | Ackumulerad drifttid vid det femte
till senaste felet som uppkommit till det
U3-20 |tionde senaste felet.
* Féljande fel registreras inte i felloggen:
CPFO0, 01, 02, 03, UV1, and UV2.
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7 Felsdkning

€ Allmidnna fel och alarm

Fel och alarm visar pa problem i frekvensomvandlaren eller maskinen.

Ett alarm visas genom en kod i displayen och genom att lampan ALM blinkar.
Det ar inte nédvandigt att sla av frekvensomvandlarens utgang.

Ett fel visas genom en kod i displayen och genom att lampan ALM téands.
Frekvensomvandlarens utgang stadngs av omedelbart och motorn rullar ut till stopp.
For att kvittera ett alarm eller aterstélla ett fel, ta reda pa orsaken, atgéarda och ater-
stall frekvensomvandlaren med knappen RESET pa mandverpanelen eller genom
att sla av och pa spanningsmatningen.

Observera! Listan nedan innehéller bara de viktigaste alarmen och felen.
Det finns en komplett lista i Manualen.

LED-display |ALM|FLT Orsak
Basblock o Programmets basblock tilldelas en av de digitala ingangarna och ingangen &r AV.
Ly Frekvensomvandlaren tar inte emot kérkommandon.
Momentgréansen naddes under retardation under léngre tid an 3 s under vektor-
Styrfel styrning utan aterkoppling.
o Q | e Lastens troghetsmoment ar for stort.
LF * Momentgrénsen &r for lag.
* Motorns parametrar ar felinstallda.
Styrkretsfel
/__PF/__/:_:' till QO |Det finns ett problem i frekvensomvandlarens styrkrets.
CPE2Y
Extra externt
fel O | O |Ettexternt fel utlostes fran det 6verordnade styrsystemet via ett tillaggskort.
CC
[
Externt fel o Ett fram- och backkommando gavs samtidigt under langre tid &n 500 ms.
EE Detta alarm stoppar en motor som &r igang.
Externa fel . L .
oy olol* Ett externt fel utléstes av en extern enhet via en av de digitala ingdngarna St till S6.
= ,1_ ','C,I » De digitala ingangarna &r felinstallda.
[
Lackstrdommen till jord 6verskrider 50 % av frekvensomvandlarens nominella
Jordfel utstrém.
OF Q. Kablarnas eller motorns isolering &r trasig.
* For stor lackkapacitans vid frekvensomvandlarens utgéng.
Saker
frankoppling o Bada ingangarna for séker frankoppling ar 6ppna. Frekvensomvandlarens
e utgang ar sékert frnkopplad och motorn kan inte startas.
Ixulu}
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[

LED-display |[ALM| FLT Orsak
Frekvensomvandlarens utgang &r avaktiverad medan endast en av de sakra
Fel pa saker frankopplingsingangarna ar 6ppen. (normalt ska bada insignalerna H1 och H2
frankoppling | o vara oppna) o . )
i * En kanal har internt fel och stangs inte av, &ven om den externa signalen
Hbbr stangs av.
* Bara en kanal stangs av fran det dverordnade styrsystemet.
Flisbér:tteza » Utgangens kabel bortkopplad eller motorlindningen skadad.
gang QO | e Losa ledningar vid frekvensomvandlarens utgang.
! I * Motorn ar for liten (mindre &n 5 % av frekvensomvandlarens strém).
R « Kortslutning eller jordfel pa frekvensomvandlarens utgangssida
Overstrém * Belastningen ar for stor.
_ Q |+ Acc.-/ret.-tiderna &r for korta.
oL * Fel motordata eller instéllning av V/f-ménster.
 En kontaktor kopplades om vid utgangen.
Overhettning * Omgivningstemperaturen &r for hog.
avkylkropp | o | o |®Kylflékten har stannat.
o o * Kylkroppen &r smutsigt.
o elleran « Luftflédet till kylkroppen &r igensatt.
Motorn * Motorbelastningen é&r for stor.
overlastad o l* Motorn kors vid lagt varvtal med stor last.
 Cykeltiderna for acc./ret. &r for korta.
1 1 . . . . .
[ ] * Fel nominell strém fér motorn installd.
Frekvensomva
ndlaren * Belastningen ar for stor.
Sverlastad QO | » Frekvensomvandlarens kapacitet ar for liten.
* For hégt moment vid lagt varvtal.
olc
DC-bussens spanning har stigit for hogt.
DC * Retardationstiden &r fér kort.
overspanning | o | o |° Overutstyrningsskyddet ar avaktiverat.
* Bromschopper/bromsmotstand trasigt.
ou * Instabil motorstyrning i OLV.
* For hdg ingangsspénning.
Fasbrott pa « Spanningsfall pa ingangen eller fasobalans.
ingangen O |+ En av ingangsfaserna har fallit bort.
oL * Losa ledningar vid frekvensomvandlarens ingang.
Bromstransist
orfel QO |Den inbyggda bromstransistorn ar trasig.
-
Felaterstalinin
g under drift | o Felaterstalining gjordes medan ett kérkommando var aktivt.
~ Uﬁll_
" panningen i DC-bussen 6ll under nivan for indikering av underspéanning (L2-05).
DC- Spanni i DC-b foll under nivan fér indikeri d anning (L2-05
underspanningl o | O |« spanningsmatningen har fallit bort eller en av ingangsfaserna bruten.

* Spanningsmatningen &r for svag.
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LED-display

ALM| FLT

Orsak

Underspéannin
gsregulator

[~
[Ny

Regulatorns matningsspénning ar for 1ag.

Fel i DC-
laddningens
krets

J

uj

1
(AT

Laddningskretsen fér DC-bussen ar bruten.

€ Operatorsfel

Ett operatérsfel (OPE) uppkommer nar en otillamplig parameter anges eller om en
parameter anges pa fel satt. Om ett operatérsfel visas, tryck pa knappen ENTER for
att visa U1-18 (OPE felkonstant). Denna &vervakningsparameter visar vilken para-
meter som orsakar operatorsfelet.

LED-display Orsak Atgard
oPEO1 Frekvensomvandlarens a
prestanda och var-| . I g
o PEn ) |detio2-04 Gverensstammer inte. Ratta till vardet 02-04.
oPEO2 P 5 ; oats
arametrar angavs utanfor det tillatna install- - .
o oEna ningsomradet. Ange rétt varden fér parametrarna.
En oférenlig instéllning anges for flerfunk-
tions kontaktingdngarna H1-01 till H1-06.
* Samma funktion anges for tva ingangar
oPEO3 I(gte;t)a galler inte ,Externt fel” och ,Anvénds |, Raétta till alla felaktiga installningar.
ortld * En ingangsfunktion som kréver instélining * Manualen innehaller mera information.
av en annan ingangsfunktion anges separat.
* Ingangsfunktioner som inte far anvandas
samtidigt har angivits.
* Kérkommandots kalla (b1-02) eller frek-
oPEO5 vensreferensens kalla (b1-01) anges till * Montera det nédvéndiga tillvalskortet.
arcnc 3 utan att tillvalskort &r monterat. * Rétta till de varden som anges foér b1-01
T Cua | eFrekvensreferensens kélla anges till pulsin-| och b1-02.
géng men H6-01 &r inte 0.
Instéliningarna fér flerfunktions analoga
ingangar H3-02 och H3-10 och PID-funktio-
oPEO7 nerna éverensstammer inte.
¢ H3-02 och H3-10 &r instéllda pa samma * Rétta till alla felaktiga instéliningar.
aBEnn varde (detta galler inte instélliningarna * Manualen innehaller mera information.
- ,0“och F*)
* PID-funktioner har angetts fér bade ana-
loga ingangar och pulsingdngen samtidigt.
oPEO8 En funktion har angivits, som inte kan anvén- R ’ P
p - e * Rétta till alla felaktiga instéllningar.
— - |das i det valda driftlaget (kan intréffa efter|, - : .
I__“D‘o__ oa byte av driftiage) Manualen innehaller mera information.

V/f-ménstrets instéllning &r felaktig.

* Kontrollera V/f-mdnstrets instalining.
* Manualen innehaller mera information.
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€ Auto-tune-fel

LED-display Orsak Atgird
Er-01 Motordatafel
C A 1+ | Angivna motordata géller inte (till exempel bas-| Ange nya data och gér om auto-tune.
C~ ~u 1 Ifrekvens och basvarvtal dverensstimmer inte).
Er-02 Mindre fel * Kontrollera kabeldragningen.
C A3 « Fel i kabeldragningen. « Kontrollera belastningen. Utfér alltid auto-
[ * Belastningen ar for stor. tune nar lasten ar bortkopplad fran motorn.
Er-03 Auto-tune avbrdts genom att trycka pa knap-| ~ .
£--03 |penSTOPP. Gor om auto-tune.
Resistansfel
Er-04 * Felaktiga indata.
C__fu * Auto-tune tog langre tid &n den angivna tids-
[y U ramen.
* Beréknade vérden utanfor omrade.
Stromfel obelastad .
Er-05 « Felaktiga data har angetts. : Kontrollera indata.
E" -nc « Auto-tune tog or lang tid. * Kontrollera kabeldrag_nlngen.
T * Beraknade varden utanfér omrade. * Ange nya data och gor om auto-tune.
Fel p& nominell efterslapning
Er-08 * Felaktiga indata.
c__fo * Auto-tune tog langre tid &n den angivna tids-
Cr U0 ramen.
» Beréknade vérden utanfér omrade.
Er-09 Accelerationsfel * Oka accelerationstiden C1-01.
c Ao | Motorn accelererade inte under den angivna| * Kontrollera momentbegrénsningarna L7-01
L~ ~uJ  |accelerationstiden. och L7-02.
Er-11 Motorvarvtalsfel. « Oka accelerationstiden (C1-01).
E~- 1! |Momentreferensen var for hog. * Koppla bort lasten om mgjligt.
P . * Kontrollera kabeldragningen.
Stromovervakn|anfel . » Kontrollera att frekvensomvandlarens pre-
Er-12 * En eller alla utgaende faser har fallit bort. standa 6verensstammer med motorns
c__a3 |° Strémmen &r antingen for lag eller Overskri- |, Kontrollera belastningen. (Auto-tune ska
i I der frekvensomvandlarens nominella varde. utfras utan last inkopplad)
* Fel pa stromgivarna * Byt ut frekvensomvandlaren.
Alarm fér nominell strém
End1 * Momentets referensvarde 6verskreds med | ¢ Kontrollera V/f-mdnstrets instéllning.
. 20 % under auto-tune. « Utfér auto-tune utan att lasten ar inkopplad.
cooo * Den beréknade strommen utan last ligger | * Kontrollera indata och gér om auto-tune.
over 80 % av motorns nominella strém.
Alarm fér mattad jarnkarna i motorn )
End2 A - a x L * Kontrollera indata.
a3 Egr;lgr:iﬁrgndegtnadsvarden for karnan * Kontrollera motorns kabeldragning.
Chagc : o Ut R ar i
« Felaktiga data har angetts. Utfor auto-tune utan att lasten &r inkopplad.
End3

C_ 10
chaod

Alarm fér nominell strém

Kontrollera indata och gér om instéllningen.
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Frekvensomriktare for industrin

Manoverpulpet och frekvensomriktare

Pilotlinje for utveckling av nya laminat baserat pa
Tissue hos FINESS AB i Kisa. Leveransen omfattar
12 frekvensomriktare typ ING5, 11 synkronmotorer
typ RSKg monterade pa kuggvaxlar, 1 asynkron-
motor typ SKg med pulsgivare for fluxvector-kontroll,
lastcell och banspanningsregulator for centrum-
upprullare samt mandverorgan och instrument.

Testutrustning med sprickvakt

Komplett utrustning for kvalitetskontroll av volfram-
trad innan bearbetning i traddragningsmaskiner for
tillverkning av glodlampstrad hos LUMA METALL AB
i Kalmar. Upp-/avspolning med 1 asynkronmotor
typ Sg med pulsgivare for fluxvector-kontroll och
momentstyrning via frekvensomriktare typ ING5,
och 1 asynkronmotor typ Sg med lamellbroms styrd
via frekvensomriktare typ
INPC5. Frekvensomriktarna
har gemensamt DC-led for
effektivt utnyttjande av
alstrad bromsenergi.

Frekvensomriktare for sagverk
Frekvensomriktare i kapslat utforande

for varvtalsreglering av matnings- ~_______——— |

linjer, reducerare och bandsagar } - ‘
till ny sagverkslinje, levererat i .
samarbete med Sydsvenska
Elanlaggningar i Blomstermala.
Frekvensomriktarna skall driva
totalt 55 asynkronmotorer i
storlekarna fran 1,1 — 90 kW.

£
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w och instrument.

Testutrustning for bromsar

Komplett utrustning for provning av bromsbelagg
pa fordonsbromsar hos Trelleborgs koncernen.
BEVI's leverans omfattar testbank i svetsad stal-
konstruktion med 160 kW drivmotor med pulsgivare
och separatdriven kylflakt, momentmatutrustning,
frekvensomriktare typ MX400/160C200P med
atermatningsenheter for atermatning av broms-
energi till natet, PLC-system for dvervakning och
styrning samt manodverpulpet med manodverorgan
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UTVECKLING AV SPECIALMOTORER
FOR KRAVANDE MILIOER

SPECIALMOTORER

Finns inom manga olika anvandningsomraden. Det kan
vara allt ifran sma smala motorer for vibratorstavar for
betongblandningar till kraftiga, stottaliga motorer fér
ammunitionshissar pa marinfartyg. Vi utvecklar aven
elmotorer for el- och hybriddrifter pa t ex fordon.

e Elmotorer for hog omgivningstemperatur.

e Elmotorer med vattenkyld axel fér ugnar etc.

e Drankbara motorer.

¢ Motorer framtagna i samarbete med vara kunder.
e |solerade lagerarrangemang.

e Elektriska slipspindlar, dven hoghastighets.

e Stotprovade elmotorer upp till 48 G.

VIBRATIONSMOTORER

BEVI vibrationsmotorer, som ocksa kan levereras i
explosionsskyddat utférande, tillverkas som standard for
effekter 0,25-3 kW i manga olika varvtal och spanningar.
Vi kan aven leverera fotmonterade vibrationsmotorer.
Kontakta oss for mer information.
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BEVI AB och BEVI Teknik & Service AB &r certifierade enligt ISO 9001 och ISO 14001.
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